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1. Binleitung

Die Instandsetsungsanleitung des Aktivitiitemessers RAM II gibt Hinweise Uber den Einbau baw,
den Austausch der im Breatsteilsatz B-RAM II (524 583.4) gelieferten Ersatzteile.

Die technischen Daten des Geriites und Hinweise sur Bedienung und Wartung sind in der "Tech-
nischen Beschreibung und Betriebevorschrift™ enthalten, die dem AktivititemePgeriit im Kof-
fer 1/2 beigegeben ist. Die "Technische Beschreibung und Betriebsvorschrift™ wird bei der
Instandsetzung weiterhin sur Punktionskontrelle des Geriites, sur Bintragung der im Abschnitt
6.2 bestimmten Kontrollsiihlraten im Funktiomsnachweis und flr EBintragungen in der Mefmittel=-
begleitkarte bendtigt.

Zu den Inetandsetsungsunterlagen gehirt asuch das "Begleitheft",das in der Verpackungseinheit
des Ersatsteilsatzes enthalten ist und u. a. eine Inhaltelibersicht lber die Bestandteile
enthiilt.

PUr den Koffer 2/2 (Zubehirsatz 25 052) ist keine Instandsetsungsanleitumg erforderlich.
Der Inhalt dieses Koffers wird nur auf Vollstindigkeit geprilft, wobei fehlende Teile aus
dem Nachschubsats N-RAM II (524 572.1) ergiinst werden.

Grundsiitzlich wird bei der Instandsetzungsanleitung davon ausgegangen, daf imnerhalb der
einselnen Baugruppen des Aktivititsmefgeriites 25 049 (Koffer 1/2) keine Reparaturen durch~
gefihrt werden.

Ist eine Leiterplatte bzw. Baugruppe Ursache eines Pehlers, 8o ist diese komplett zu wech-
seln. Idegt ein Febler in der Verdrahtung des Elektronikteils oder des Netztelils vor, der
pioch durch einfache Mafnabmen nicht beheben liéft, dann ist das gesamte Geriit der industriel~-
len Instandsetsung susufilhren.

Unfangreiche Reparaturen in der Sonde, wie 3. B. der Detektorwechsel, sollten ebenfalls nur
im Rahmen der industriellen Instandsetzung erfolgen.

2. Wirkungsweise des Gerdites (siebe Ubersichtsschaltplan Bild 1)

Das Aktivititemepgeriit 25 049 ermittelt die Aktivitit einer Strahlungsquelle durch Ziblung
der vom eingebauten Strahlungsdetektor innerhalb einer vorgegebenmen Zeit abgegebemen Impul=-
se. Dabei werden nur die Impulse gesziihlt, die eine festgelegte Energieschwelle lberschrei~-
ten.

Diese Emergieschwelle ist fest eingestellt und liegt fiir P~Messungen bei 100 keV umd fir
x=-Messungen bei 1,25 MeV. Die Zihlgeit betriigt in den Betriebsarten 81 und l1 etwa 2 Minu~
ten, bei y-Messungen 1 Minute und ist in den Bereichen a, und B, suf 1/10 der bei &, und
P, eingestellten Mefszeit verkiirzst. Um eine Messung vom P-Aktivitiéiten auch bei vorhandenem
y-Untergrund su ermiglichen, arbeitet der RAM II mit dem Blendenverfahren. Dabei wird nach
der Vorwiirtssiihlung nochmals gleichlang rilckwiirts geszilhlt und dabei vor dem Detektor eine
nur fir y-Strablung durchlissige Blende geschwenkt. Auf diese Weise wird der beim Vorwiirts-
silhlen erfafte y-Anteil eliminiert.

Das Aktivitiitemefgeriit bestebt im wesentlichem aus den Baugruppen Sonde, Elektromikteil,
Batterie, Netszadapter und Netzteil.

Das Netzteil ist im sugehBrigen Geriitekoffer eingebaut und ermiiglicht den Betrieb des Geri~
tes am Wechselstrommets und an Kfz~Bordnetszen sowie des laden und Erbaltungsladen der Bat~
terie.

2.1, Sonde und Elektrenikteil

In der Somde sind der strehlungsempfindliche Detektor, der Vorverstirker und der elektro-
magnetisch gesteuerte Blendeammechanismus untergebracht. Der strahlungsempfindliche Detekter
ist ein Halbleiterdetektor aus Silizium. Die Strahlung, die ven dem szu untersuchenden Mep~-
gut ausgebt, lift im Detektor ladungsimpulse entsteben, die im nachfolgenden Vorverstiirker



verstiirkt werden. Der Vorverstiirker hat eine ladungsverstiirkende und eine spannungsverstiir-
kende Stufe, die Uber ein differensierendes RO-Glied verbunden sind. Am Ausgang des Vorver-
stiirkers liegen somit differemzierte Spamnungsimpulse an. Diese gelangen ilber ein mehradri-
ges geschirmtes Kabel sum Elektronikteil., Uber das Kabel wird suferdem die Stromversorgung
fur die Sonde und die Steuerung der Blende vorgenommen.

Im Elektronikteil des Geridites sind die Uber Steckverbinder und Kabelbaum verbundenen Bau-
gruppen Hauptverstiirker, Zibler, Anszeigeeinheit, Systemsteuerung, Schaltereinbeit und Strom-
versorgung untergebracht.

Im Hsuptverstiirker erfolgt die weitere Verstiirkung und Porwung (Integratiomn) des vom der
Sonde abgegebenen Mefsignals. Durch Umschaltung der Verstérkung des Hauptverstiirkers werden
die fiir &~ und P~Messungen erforderlichen unterschiedlichen Energieschwellen realisiert.
Mit Hilfe eines integrierten Komparatorschaltkreises erfolgt die Amplitudendiskriminierung
des Mefeignals. Die Impulse, die die Diskriminatorschwelle iiberschreiten, werden durch einen
nachfolgenden Univibrator auf gleiche Breite gebracht und lber eine Torechaltung dem Ausgang
des Hauptverstiirkers sugefilhrt. Univibrator und Tor sind mit Hilfe eines CMOS-Schaltkreises
realisiert, so daf die Impulse am Ausgang des Hauptverstiirkers CMOS~Pegel aufweisen und so~
mit sur unmittelbaren Ansteuerung des nachfolgenden Zikhlers geeignet sind.

Der Zkbler arbeitet mit integrierten Schaltkreisen in CMOS-Technik. Er ist aus Vorwiirts/
Rilckwiirte~Ziihlern, 4fach~NAND~, 4fach-NOR~ und Puffer/Konverter-Schaltkreisen sufgebaut. Der
Zibhler ist dreistufig und besitst einen vierstufigen Vorteiler (Untersetser). Indem die
letste Stufe des Ziblers, von der der angeseigte Exponent abgeleitet wird, jeweils beim
Weehseln des Exponenten eine Vorteilerstufe nach der anderen ein~ baw, beim Rilckwiirtssiihlen
m-oh.l.tot‘ wird eine expomentielle Zihlweise erreicht. Das Ziblergebnis ergibt sich in der
Form a +» 10", wobei der Exponent b aus einer und die Mantisse a asus zwei Ziffernm bestebt.
Die einzelnen Ziffern liegen an dem Ausgiingen der Zilhlerschaltkreise binkir codiert mit CMOS~
Pegel an und werdem durch Puffer/Kenverter auf TTI~Pegel umgesetzt. Um bei den verwendeten
Binlirziihlerschaltkreisen die fiir das Zihlverfahren mit Exponenten erforderlichen Zahlenfol-
gen su ersielen, werden NAND- und NOB-Schaltkreise eingesetzt. Auferdem dienen diese Schalt~
kreise szum Ein- und Ausschalten der einszelnen Vorteilerstufen durch den Exponentenzihler.

Des am Ziblersusgang anstehende Ziblergebnis wird in der Baugruppe Anseigeeinheit von drei
T=Segment~LED~-Ziffern angeseigt. Die erforderliche Wandlung der BCD-verschllisselten Dezimal-

siffern in den 7=Segment~Code erfolgt durch integrierte TTI~Schaltkreise. Eine vierte Ziffer
in der Anseigeeinheit dient sur Anseige der Betriebsbereitschaft und des lsufenden Zihlvor-

ganges.

Der Ablauf des Zihlvorganges wird vom der Baugruppe Systemsteuerung gesteuert. Diese enthilt
Je einen Taktgeber fir o~ und p~Messung, von denen {iber digitale Teilerstufen die einzelnen
Mefzeiten abgeleitet werden. Der Start eines Mefsyklus erfolgt durch einen vom Start-Anszeige=-
Schalter erszeugten Impuls, der Uber einen Steuer—-Flip~Flop den jeweiligen Taktgeber einschal-
tet und das im Hauptverstiirker in dem Signalweg eingefiigte Tor Yffmet. Am Ende der Mefszeit
wird das Plip~Flop surilckgeschaltet, damit wird der Taktgeber gestoppt und das Tor wieder
geschlossen.

Ein vom ersten Steuer-FPlip~Flop geschaltetes zweites Plip~Flop bewirkt das Schliefen der
Blende in der Sonde sowie bei P~Messungen die Umschaltung der Zihlrichtung des Zihlers auf
"rickwiirts™ und die Erzeugung eines sweiten Startimpulses filr den Start der Rlckwirtssihl-
seit, Die Baugruppe "Systemsteuerung® steuert suferdem das Rlicksetzen des Zihlers und das
Einschalten der bei Bereitschaft susgeschalteten Verstiirkerstufen wilbrend der Mefzeit. Sie
verarbeitet fermer die vom Zihler abgegebenen Informationen bei Uberflitterung und Erreichen
des Zilhlerstandes "0" und erseugt einen Druckbefehlsimpuls nach Abschluf eines MePsyklus.

Die sur Bedienung des Geriites erforderlichen Schalter sind auf der Schaltereinheit unterge-
bracht., Diese enthilt suferdem einige diskrete CMOS~TTI~Pegelwandler, Treiberstufen flr die
Magnetsteuerung sur Blendenbetiitigung sowie eine Blockierstufe, die das Geriit wihrend der
Unschaltung der Betriebsart suf Null suriicksetst.
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Die Stromversorgung stellt die fir den Betrieb des Elektronikteils und der Somde erforder-
lichen Betriebsspannungen voen +5 V, +14 V, +42 V und -12 V bereit. Sie gewinnt diese Spam—
nungen aus der mit 6 NC-Akkus ausgestatteten 7,2-V=Batterie oder liber den Netzadapter aus
der vom Netszteil im Geriitekoffer (RAM II-N) abgegebenen Betriebsspannung. Die Stabilisierung
der T'I~Betriebsspannung (+5 V) erfolgt in einer kurzschluffesten Serienstabilisierungs-
schaltung. Die 14~V-Spannung entstebt mit Hilfe eines geregelten Schaltnetsteiles (Sperr—
wandler mit Vordrossel), das ebenfalls kursschluffest ist. Die dabei auftretenden Schaltim=
pulse werden sur Erszeugung der =12-V= und der +42-V=-Spannungen mittels Gleichrichterschal-
tungen herangeszogen. Die Stromversorgung enthilt auferdem eine spannungsgesteuerte Blinic-
schaltung, die den Zustand "Batterie entladen™ dadurch signalisiert, daP die Ziffernm der
Lichtemitteranseige des Blektronikteils blinken.

2.2. Netszteil (siehe Ubersichtsschaltplan Bild 2)

Das Netzteil RAM II-F ist sur Betriebsspannungsversorgung des Aktivititsmefgeriites 25 049
sowie zum Laden der Batterie auf dem Batterieadapter vorgeseben., Es kann am 220/127=V-Wech-
selstrommets oder am 12/24~-V-Kfs~Bordnetsz betrieben werdem.

Das Netsteil besteht im wesentlichen aus den Baugruppen 1 bis 3, die folgende Punktiomen
erfillen:

242.1, Mﬂ. !

Diese Baugruppe enthiilt die Netzspannungsgleichrichtung sowie den Transverteriransformator
mit anschliefender Gleichrichtung und Siebung. Der Transvertertransformator arbeitet in Ver-
bindung mit der auf Bsugruppe 2 untergebrachten Transvertersteuerschaltung und liefert fol-
gende Ausgangsspannungent .

lln - 12'5 bis 12.6 v (Ill. 0.3 ‘)
I.l‘ L 6.3 llh 9 v ‘..:o 0.63 ‘)

"B ist stabilisiert und dient als Grundspannung fir den Lade-= und Erhaltungsladestrom sowie
als Betriebsspannung fiir die Ladesteuerschaltung auf Baugruppe 3.

U‘ wird dem Elektronikteil RAM II-E des Aktivititemepgeriites 25 049 als Betriebsspannung su-
”m.

2:2.2. Bsugruppe 2

Die Baugruppe 2 enthilt die Steuerschaltung fiir den Transverter. Der sugehlrige Taktgenera=-
tor arbeitet nach dem Start=-Stop~Prinszip, wobei die Steuersignale vom Sekundiirstrom des
Transvertertransformators, von der stabilisierten Spannung Un und von der Belastung der Aus-
gangospannung U‘ abgeleitet werden. Der Taktgenerator steuert einem Monoflop, dessen Impuls~
dauer umgekehrt proportional der Transvertereingangsspannung t'l. ist. Dem Momoflop folgt die
mit konstantem Basisstrom arbeitende Treiberstufe fiir die auf dem Chassis untergebrachte
Transverterendstufe. Weiterhin umfaft die Baugruppe 2 die lLadestrom~ und Erhaltungsladestrom=
quelle sowie die Ladeschlufspannungsauswertung.

Plir die Batterieladung wird die Stromquelle, die in Baugruppe 2 untergebracht ist, von Bau-

gruppe 3 gesteuert. Die Steuerschaltung ist in CMOS~Technik aufgebaut. Da der Emergiebedarf
der O=-MOS~Schaltkreise sehr gering ist, kann bei Netszausfall die Betriebsspannungsversorgung
der Baugruppe aus der sur ladung angeschlossenen Batterie erfolgen. Die lLadebereitschaft

des Netsteiles wird hergestellt durch Riloksetsung aller Zihler und Flip~Flops der Baugruppe

3 beim Einschalten des Netsteiles oder beim Aufsetsen der Batterie auf den Batterieadapter
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mittels eines durch die Batterie magnetisch betiitigten Rohrkentaktes. Bei Betlitigung der
Taste "laden-Start" am Bedienteil erhiilt der Ladestromgenerator in Baugruppe 2 den Befehl
sun Laden der angeschlossenen Batterie. Gleichseitig wird in Baugruppe 3 ein Taktgemerator
gestartet, der in Verbindung mit vier 1:16-Biniirteilern die vorgeschriebene Ladezeit vonm 15
bis 19 Stumden realisiert. Bine Torschaltung in Baugruppe 3 sperrt nach Ablauf der Ladezeit
und bei Erreichung der Ladeschlufspannung der Batterie (Signal aus Baugruppe 2) die Ausgabe
des Ladebefehls und einen neuem ladeszyklus, solange die Batterie nicht gewechselt wurde. Bei
Netzunterbrechung wird fUr die Zeit der StUrung der Ladebefehl unterbrochen und der Zeitge-
nerator gestoppt. Danach wird das Laden wieder fortgesetst, bis die Ladeschlufspannung der
Batterie oder eine gesamte ladeseit von 15 bis 19 Stunden erreicht ist.

3+ Instandsetsungsvorbereitung

Die Gerliteteile des Aktivitiitemefgeriites 25 049 sind dem Koffer 1/2 su entnehmen, wobei das
in den Koffer momtierte Netsteil vorerst im Koffer verbleibt. Zuerst sind die Geriiteteile su
reinigen und, wenn erforderlich, su entaktivieren. Nach einer Sichtpriifung, bei der auf
eventuelle Hufere Beschiidigungen su achten ist, ist das Aktivitiitemefgeriit sur Fehlerermitt-
lung entsprechend der Technischen Beschreibung und Betriebsvorsohrift, Abschnitt 12, in Be-
trieb su nebmen.

4. Schadensermittlung

4.1. Punktionskontrolle

Die Funktionskomtrolle wird emteprechend der Technischen Beschreibung und Betriebevorschrift,
Abschnitt 14, unter Verwendung des dem AktivitiitsmePgeriit 25 049 beigegebenen Kontrollpripe~
Trates durchgefilhrt. Hierbeli ist das AktivitlitomePgeriit mit Batterie und dem zugehdrigen
HNetszteil zu betreiben. Es ist sweokmiifig, das Gexiit nacheinander in allen Betriebsartem su
priifen und dabei die Angeigeeinschaltung su komtrollieren. Die Punktionskontrolle des Netz~
teiles und der Ladeeinrichtung erfolgt entsprechend Abscimitt 5.2.2.1 dieser Instandsetzungs-

anleitung.

«2+ Best defe ise sur
(siehe dasu such "Technische Beschreibung und Betriebsvorschrift®, Abschnitt 15).

Zur Auswertung der bei der Funktionskontrolle festgestelltem Peblfunktionen des Gerdites die~
nen die in den nachfelgenden Pehleraufstellungen gegebenen Pehlersuchhinweise. Die Angabe
der 1fd. Nr. besieht sich hierbei suf die Inhaltsilbersicht des Begleitheftes sum Ersatsteil-
sats, Abschnitt 1.2.

1. Peh el e
NMerimal des Fehlers FPeblersuchhinweis Beaerkungen
Geriit 1lHPt sich nicht einm~ = Batterie defekt, sur Kontrolle
schalten (Betrisbsanseige Gerit mit Nets betreiben
leuchtet
= Schalterkupplung und Befestigung
des Drehbinopfes am Einschalter
kontrollieren
=~ Schalter defekt 1fd. Nr. 4 wechseln
= Betriebsanseige defekt 1fd. Hr. 11 wech~-

seln

= Batterieanschluf des Elektronik- Batterieanschlup
teils bsw. Leitersilge vom Batte- Nr. 31 wechseln
lur lahl.tu'h“u-
latte und sur Mass

en
Stromlaufplan 5242 o)



Merkmal des Fehlers
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Fehlersuchhinweis

Anse 1¥pt sich nicht
eins ten

Keine Anseige bei Betrieb
mnit Netzadapter

Nullgetsung erfolgt nicht

Nullsetsung erfolgt nicht
bei Aufsug der Somde

EKein Start nach Aufsug
der Sonde

Geriit zilblt mit Komtroll-
t, [ blinkt nicht

Gerdit sihlt niecht, [ blinkt

= Schalterkupplung und Befestigung

des es am Btart-Anseige-
Shes povt llieren

schalter kontre
"Schaltereinheit™ priifen
"Anseigeeinheit® prilfen
"Stromversorgung® priifen
Leitersiige ent chend Strom-
laufplan 524 220.4 kontrollieren
= Rohrkontakt 51 in der Sende
Uberpriifen

= Leitersilige ent chend Strom=
laufplan 524 «4 kemtreollierea

= Betrie der “inseige~
einheit® tro

- weitere wie "Anzeige

lift sich nicht einschalten®
durchfihren

= 14~V=Betriebesspannung fehlt
oder ist nicht nachsustellen

% :‘;ﬁrggmlm 524 220.4 Uber-

= "Systemsteuerung® prilfen
= "Schaltereinheit" prilfen

= Sondenkabel und Stecker prilfen

= Leitungsfilhrung in der Sonde
swischen Sondenkabel und Rohr-

kontakt kontrollieren (Strom-
laufplan 524 221.2)

= R24 und Punktion des Rohrkon-
taktes in der Sonde priifen

= Nullset bei Auf d
Bmdo.(:::go auch u::fr “"m.‘l.-
set erfolgt nicht")
kontrollieren

= "Systemsteuerung® prilfen

= %Sghaltereinkheit® priifem

= Betriebsspannungen komtrellieren

= Leitersiige en chend Strom—
iaufplan 524 220.4 Uberpriifen

= Sondenkabel mit Kontakigabe
des Sondemsteckers priifea

= W"ingeigeeinheit" priifen

= ®"Sygtemsteuerung"” priifen

=~ Leitersiige von X7:B8 nach IB:A6
(Stremlaufplan 524 220.4) prilfen

= Folgende Baugruppen prilfem:
:mtmtw
"Hauptverstiirker”
"Vorverstirker®

= Betriebes
teil und L] trellierea

= geschaltete 14~V am
&m (A13/13) kon~

= Tors an X5:7
(Druckeranschluf) priifem:
I~Petential wilhrend der
Messung
BE=-Potential ver dem Start

in Blektromik-

1fd, Nr. 4 wechseln
1fd. Nr. 11 wechseln
1fd. Nr. 9 wechseln

1fd, Nr. 9 wechseln

1fd. Nr. 2 wechseln
1fd. Nr. 4 wechseln

1fd, Nr. 2 wechseln
1fd, Nr. 4 wechseln

1fd, Er. 11 wechseln
1fd, Er. 2 wechseln

1fd, NEr. 2 wechseln
1fd. Nr. 1 wechseln
1fd, Er, 10 wechseln
1fd. Nr. 8 wechseln

im Fehlerfall 1fd.
Nr. 9 wechselan

Bei Niingeln 1fd. NEx.
2 wechseln



Merkmal des Fehlers Fehlersuchhinweis

[blhkt.ndn Bereichen -
e Rilckwiirts oder -
Inrmiﬂpwm in der V/R-

Palsche Betriebsart im den -
Stellungen des Betriebsarten—
-ohlt.n -

Eeine Nullset bei -
Betriebsartenwechsel &

Eein Druckimpuls .ﬁuehlu- -
sener DIrucker w cht aus- -
geltst)

- - e nt{:tn stimmen o
angeseigten Ziffern
Uberein

A’:.lhum enthiilt unvollstiindige -

Fehlerhafte Zahlenfolge -
beim Zithlen e

Blende wird nicht ausgellet -

Stiindiger Ausfall der -
Sicherung fiir die Batterie <

Goﬂt ll.lllt lthdlf) -

Sondenkabel und Kont des
Sondensteckers komtrol

Kontaktgabe der Koaxialsteck
an Eingang “:.r ww— und“ o
on
Lei A9/10 nach
tung v:::.ns gﬂ )“ X4:00
tremlsufplan 524 220.4 priifen

"Zibler® kontrollieren

Nach St lan 524 220.4
Potential an X4:41 prilfen

2. Halbseit: L& OV

Potential an X4:46

1. Halbzeit: L& OV
2. Halbseit: H & M4 V

Mefbereichsumschaltung kontrol-
lieren

"Schaltereinheit™ priifen

Leit nach Stromlaufplan
524 220.4 kontrollieren:

X7:A8 = XT4:41

XT1A9 = X4:46
Schalterikupplung und Befestigung
des Drebimopfes kontrollieren

"Schaltereinheit® en,
Mefbereichsumschal’ tmtnl-
lieren

"Systemsteuerung” priifen
"Schaltereinheit" priifen
o P
kontrollieren %

"Systemsteuerung® prilfen
"Schaltereinheit™ priifen

}'uinhtm 1&:?;{6;2 Ag i
Entroiiicoen :

Angzeige bei Anschluf eines
Druckers nicht eingeschaltet

X5 (S tmlnt
plan 524 220.4) kontrollieren
"Angzeigeeinheit" priifen

"Ziihler™ priifer
Verdrahtung swischen 'SIhlu-'
(X4) und "Anseigeeinheit" (18)
prilfen (Stromlaufplan 524 220.4)
*"Schaltereinheit® priifen
"Systemsteuerung" priifen
Sende: Blende klemmt,

Zugmagnet plockm

®*Schaltereinheit® priifen
!tmﬂnow priifen
uh:l.ng er Rahmenverdrahtung
-ktmut-u.-

Detekt (etwa V) an
Eontakt m Masse (Strom-
laufplan 52 «2) messen

1fd. Nr. 1 wechseln

Bei Abweichungen
1fd. Nr. 2 wechseln

1fd. Nr. 4 wechseln

1fd. Nr. 4 wechseln

1fd. Er. 2 wechseln
1£d, Hr. 4 wechseln

1fd. Nr. 2 wechseln
1fd. Nr. 4 wechseln

Druckerstecker bzw.
Daten Kontak=-
te R+ 8 en

1fd. Nr. 11 wechseln

1fd. Er. 1 wechseln

1fd. Nr. 4 wechseln
1fd. Nr. 2 wechseln

1fd. Nr. 4 wechseln
1fd. Nr. 9 wechseln
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Merimal des Peblers Fehlersuchhinweis

Bemerkungen

?t:m fir fehlende oder falsche
ktorspannung:

"Stromversorgung®
"Vorverstiirker*

Sondenkabel und Kontaktgabe
des Sondensteckers

= Weitere Fehlermiiglichkeiten:
= = Detektor
= = "Vorverstirker®
= = "Hauptverstiirker®

= Kontaktgabe der Koaxialsteck-
swischen Vor- und
Hauptvers sowie swischen
Detektor und Verstlirker kontrol-

lieren
Geriit siblt bei Erschiitterung =~ Kont der Koaxialverbin-
der Sonde dungen der Sonde Uberpriifen
= "Yorverstiirker® priifen
Zu hoher Nulleffekt - tverstiirker" defekt oder

@~ bzw. P~Schwelle verstellt
- Dotoktu' am Ende seiner Lebens~

dauer
= Aktivierung im Bereich des
Detektors
Gexiit sihlt falsch Folgende sind in der
(Kontrollsihlraten werden genannten Re olge su (iber—
nicht eingehalten) prilfen:
= "Hauptverstiirker®
= "Systemst » Binstellun—-

gen Uberpriifen baw. korrigieren

Bei Uberschrei des A ch-
bereichs "Systems
wechseln

= "Zibler® zihlt falsch

" Eloktronibveil grifen, bed.
e :I.n"a. priifen,
seln

wech~-

= Blende klemmt
= Detektor defekt

1fd. Nr. 9 wechseln
1fd. Nr. 8 wechseln

1fd. Er. 8 wechseln
1fd. Nr. 10 wechseln

1fd. Nr., 8 wechseln
1fd. Nr. 10 wechseln

1fd. Nr. 10 wechseln

siehe Abschnitt
5¢2.13

1fd. Nr. 2 wechseln

1fd. Hr. 1 wechseln
1fd. NEr. 9 wechseln

Gexlit der industriel-
len Instandsetsung
ibergeben

«2¢2+ Febhleraufste Net tterie
Merimal des Peblers Fehlersuchhinweis Bemerkungen
mucu% = Sicherung im der Batterie defekt
= Unterbrechung innerhalb der
Batterie Batterie

= Batterieanschluf defekt

= Batterie enthilt defekte Zellea

= Zellen verpolt eingesetst

= Metallteile oder einselne Zellen
stark korrodiert

Keine w)mc = Noetsteil defekt
des Netsadapters = Steckverbindungem defekt

= schlechte Kontaktgabe der Stecker
= Eabel am Netszadapter umterbrochenm



=12 -

17 13

(Positionen der Netsteilbaugruppen 1 bis 4 siehe Bild 12)

Nerkmal des Fehlers

Pehlersuchhinweis

Bemerkungen

Keine Betriebsanseige

Keine Ausgangsspannung

Transverter schwingt nicht

Keine Anseige bei LADEN

Kein Ladestrom

Tadestrom aufer Tolerans

Ladeerhaltungsstrom

aufer Tolerans

e T e

kon
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Punktion des Transverters
(Pfeifton!) kontrollieren

an X312
(::!. !tm!;mtpln 524 369.7)

kontrollie

mrwm'agzn chend
Stromlaufplan 524 «7 priifen
Baugruppe 1, probeweiser Aus-
tausch

Baugruppe 2, probeweiser Aus-
tausch

hiwrﬁmg t chend
Stromlaufplan “3353 priifen
Betriebsanseige kontrollieren

Batterie wechseln

Ladestrom nach Abschnitt
5¢2.2.2 messen

Idchtemitterdiode V2 defekt

Baugruppe 2, probeweise aus~
tauschen

v 6 ienteil
oty A R ey
Durchgang

d Mas
(Stronlautyline 524 363.7 g

Batteriestecker def
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profemcise sustauschen ”

Kontrolle des Rohrkontaktes im
Batterieadapter: Kli réusch
beim Aufsetsen der Batterie

" Hand
m‘"‘.'s'z:'m.w

Ladestrom gemlif Abschnitt
542.2.2 messen

Baugruppe 2 beweise aus~
tauschen e

ladeerhal strom gemilf
Abschnitt 5. .2.2 messen

Bung pfn Masse,
%::11: Bﬁ.‘::iﬁn;)m 6350.3).

Bei Uberschreitung des Soll~
wertes Baugruppe 2 wechseln

Leitungefihrung priifen

siehe "Keine Aus~
gangsspannung®

Diode 1
(Lﬂl. ';'0.34) wech~

echeseln
ca?fm?:‘;".. 1%d.

e 1

1fd. Nr. 5 wechseln

1fd., Nr. 6 wechseln

eiehe "kein Lade-
stron”

Diod ley
(l.td: lr.kgll) wech-
geln

1fd. Nr. 6 wechseln

hiersu Baugruppe 2
siehen

1fd, Nr. 32 wechseln
1fd, Nr. 6 und 1lfd.
Nr. 7 wechseln
evtl., Schalter 1fd.
Nr. 24 wechseln

falls erforderlich
Ba 2 und 3
entfernen

1fd. Nr. 6 wechseln

hierbei Baugruppe
siehen 2

1fd. NEr. 6 wechseln



Merkmal des Pehlers Pehlersuchhinweis Bemerkungen
Nichteinhaltung der Ladeseit - :rob::ouo Baugruppe 3 aus~ 1fd. Nr. T wechseln
auschen

=~ Ladezeit gemiif Abschnitt
5e2¢2.2 kontrollieren und nach-
gleichen

5« Instandsetzung

Die Angaben der 1fd. Nr., beziehen sich auf die Inhaltsiibersicht des Begleitheftes zum Er—
satzteilsatz, Abschnitt 1.2.

Bei Instandsetzungsarbeiten ist zu beachten, daf lackgesicherte Schraubverbindungen, die
wiihrend der Reparatur gelist wurden, nach der Instandsetzung wieder zu verlacken sind.

e1e1e Elektronikteil

Nach Liosen der vier Bodemschrauben wird das Gebiéuse abgenommen. Die Leiterplattem "Ziihler"
(1fd. Nr. 1), "Systemsteuerung" (1fd. Nr. 2), "Anszeigeeinheit" (1fd. Nr. 11) sowie die Bau~
gruppen "Stromversorgung® (l1fd. Nr. §) und "Hauptverstiirker* (1fd. Nr. 10) ktnnen nach Ab-
nebmen der mit einer Schraube am Rahmen befestigten Halteplatte aus dem Rahmen entnommen
bzw. in den Rahmen eingesetst werden.Beim Wechsel einer der beiden Baugruppen ist darsuf zu
achten, daf die aus dem Rahmen entnommene Baugruppe gelffnet, die defekte leiterplatte gegen
die entsprechende Leiterplatte aus dem Ersatzteilsats getauscht und die Baugruppe danach
wieder wie vorgesehen verschlossen in den Rahmen eingesetst wird. Nach dem Wechsel defekter
Leiterplatten bazw. Baugruppen ist die Halteplatte wieder aufzusetszen.

Schaltereinheit

Die Leiterplatte "Schaltereinheit" (1fd. Nr. 4) wird gewechselt nach Lisen von 7 Schrauben,
mit demen diese Leiterplatte am Rabmen des Elektronikteiles befestigt ist. Hierbei ist auf
die Unterlegecheiben dieser Schrauben su achten. Vor dem Einbau der meuen Schaltereinheit
sind die EKupplungen der drei Schalter der defekten Leiterplatte abzunehmen und auf die Wel-
len der Schalter der neuen Leiterplatte sufsuschrauben. Die Schaltstellung der Schalter der
neuen Leiterplatte sollte mit der Stellung der Schalter auf der defekten Leiterplatte lber-
einstimmen, andernfalls ergeben sich Schwierigkeiten beim Einfilhren der Mitnehmerbiigel in
den Schlitz der Betiétigungsachsen. Nach dem Anschrauben der Leiterplatte ist zu priifemn, ob
die Anschlige auf dem Bedienungsfeld des Elektromikteils das Schalten in alle Schaltstellungen
der drei Schalter zulassen. Gegebenenfalls sind die Befestigungsschrauben der Betitigungs-
intpfe nach Abnebhmen der Abdeckplatten su lisen, die richtige Knopfstellung einsuregulieren,
die Befestigungsschrauben wieder festsusieben und die Abdeckplatte einzusetzen.

In gleicher Weise kinnen defekte Betlitigungsknipfe und Abdeckplatten (emthalten in der Stir—
reserve 1fd. Nr. 17) gewechselt werden.

Ale Verschleifteile sind im Ersatsteilsatz die Mitnebmerbligel der Schalterkupplungen (1fd.
Nr. 26) enthalten. Diese kimnen such ohne Ausbau der Schaltereinheit gewechselt werden, in-
dem die Befestigungschraube der defekten Kupplung gelockert wird, die Eupplung suf der Schal-
texrwelle in Richtung Schalter verschoben wird, bis der Mitnehmerbligel sus dem Schlitz der
Betiitigungsachee herausgesogen ist. Nach Heohklappen des Mitmehmerbiigels kann dann die Kupp~
lung vom der Schalterwelle gezogen und der Mitmelmerbiigel unter Zuhilfenahme einer Zange
gewechselt werden. Der Einbau der Schalterkupplung erfolgt danach in umgekehrter Reihenfolge.



Batterieanschluf

Der Batterieanschluf (Stecker, vollst.,= 1fd. Er. 31) ist euf der Kabelbaumseite des Rahmens
angeschraubt, Nach Lsen von swei Schrauben M 2,5 x 8 mit Unterlegscheiben und Abldten des
Batteriekabels von dem im Rahmen befestigten LUtUsenwinkel kann der Batterieanschluf gewech-
selt werden. Ebenso kann der mit eimer Zylinderschraube M 3 x 8 und Unterlegscheibe einge-
schraubte LitUsenwinkel (LitUsenwinkel B, 1fd. Nr. 27) bei Verwendung eines LUtkolbens ge-
wechselt werden, wobei darauf zu achten ist, dap die Reihenfolge der angeliteten Driihte bei-
behalten wird.

Rohrkontakt

Der Rohrkomtakt (lfd. Nr. 24) ist neben dem Batterieanschluf an zwei LiUtUsenwinkeln (Luttsen—
winkel A, 1fd. Nr. 27) angelttet, die bei Defekten sus dem Ersatzteilsats ersetit werden
ktnnen. Beim Einbau eines neuen Rohrkontaktes ist dieser unter Verwendung eines Klebers

(2. B. Cenusil) in die fUr das Bsuelement vorgesehene Aufnabme aus Hartpapierplatten einzu-
kleben. Um die Einschmelsstelle der Rohrkentaktanschliisse nicht zu belasten, muf die Abwink-
lung der Anschliisse so erfolgen, daPp die Drilhte am Glaskbrper mit einer Justiersange gehal=-
ten werden. Hierdurch ist gleichseitig su gewiilbrleisten, daf die Biegung mindestens 2 mm von
der Glaseinschmelsung entfernt vorgenommen wird.

Sond ch

Die Einbausteckdose (1fd. Nr. 29) dient szum Anschluf des Steckers der Sondenanschlufleitung

(1fd. Nr. 23). Diese Steckdose wird nach Ausbau der defekten Steckdose vormontiert, von vorn
durch das Bedienfeld geschoben und so susgerichtet, dap der Koaxialsteckeranschlup in Rich~

tung sur Druckeranschlufdose und die Aufnabme fiir den Sondensteckerfilhrungsstift in Richtung
sum Anzeigefenster seigt. Nach Einsetszen der sugehirigen Verdrehungsschutsecheibe (Sicken

in den vorgesehenen Aussparungen der Montagebohrung) wird die Einbausteckdose mit der Befe-

stigungsmutter (Schllisselweite 22 mm) festgeszogen.

Die Einbausteckdose ist wie folgt su verdrahten (vgl. Stromlaufplan 524 220.4):

Kontakt X1: L Masse Drabhtfarbe: schwars
EKontakt X1:2 Zugmagnet Drahtfarbe: blau
Kontakt X1:3 Rohrkontakt Drahtfarbe: grim
Eontakt X1:4 =12 V Drahtfarbe: rot
Kontakt X1:5 "4V Draktfarbe: weip
Kontakt X1:6 *H2 Vv Drahtfarbe: gelb

Keaxialverbindung: abgeschirmte Leitung sum Hauptverstiirker.

26 d 1

Stirungen an einer der 26poligen Buchsenleisten X3, X4 und X6 bis X9 kimnen mur durch Wech-
seln behoben werden. Hierbei sind umfangreiche Litarbeiten zu verrichten. Sind diese nicht
mbglich oder sind auch Teile des Kabelbaumes verbrannt oder beschiidigt eder ist der Drucker-
anschlup defekt, mmf das CGerlit industriell instandgesetst werdenm.

Die Verdrahtung der Buchsenleisten erfolgt emtsprechend Stromlaufplan 524 220.4. Es ist
sweckmiifig, vor dem Ausbau der defektem Teile sich die Drahtfarbem in der Reibenfolge der
Buchsenanschlilsse su notieren, um die neue Buchsenleiste problemlos einbauen su kiinnen.

Um die Buchsenleisten auszubauen bszw. neu su montieren, sind zuniichst die Leiterplatten bzw,
Baugruppen seitlich aus dem Rahmen herauszusiehen. Dann miissen die Befestigungselemente von
der Immenseite des Rahmens her betiitigt werden., Beim Einsetzen der neuen Buchsenleisten ist
darauf su achten, daf die Lage des Anschlusses Nr. 1 beibebalten wird (vgl. auch Stromlauf-
plan 524 220.4), sonst lassen sich die Baugruppen bzw. Leiterplatten nach der Reparatur nicht
einschieben.



Halsschraube und Vierkantmutter gud. Nr. 22)

Lépt eich nach dem Aufsetzen des Gebliuses auf das Elektronikteil eine der Bodenschrauben
(Halsechraube, 1fd. Nr. 22) nicht ordnungsgeniif festziehen, dann kann die Ursache hierfiir
das Gewinde der Halsechraube oder das Gewinde der im Rahmea des Elektronikteiles an der Unter—
seite befestigten Vierkantmutter sein. Eine der unverlierbaren Halsschrauben (1£d. Nr. 22)
1dPt sich wechseln, indem sie bei abgenommenen Gebiiuse unter Zug aus dem Gebiuse geschraubt
und durch eine meue Schraube ersetzt wird. Beim Einschrauben der Halsschrauben ist darauf

su achten, daf die vorgesehenen Unterlegscheiben bzw. das Siegelniipfchen untergelegt werden.
Die Vierkantmutter (1fd. Nr. 22) kann sus dem Rahmen entnommen bsw. in dem Rahmen eingesetst
werden, wemn mit Hilfe einer Plachzange der Pormschluf des Rahmens, der sur Pixierung dieser
Mutter dient, durch Aufbiegen aufgehoben wird.

ﬂr:ltfb.tut;pt_n‘

Zur Reparatur einer beschildigten Befestigung des Tragegriffes des Elektronikteils steben
folgende Teile im Ersatszteilsatz zur Verfigung:

M 1fd. Nr. 20
Endecheibe 1fd. Nr, 28
Senkschraube 1fd. Nr, 28

Nach Lisen der Senmkschraube kann die lackierte Endscheibe (1fd. Nr. 28) und danach der Griff
selbst vom Puf (1fd. Nr. 20) abgenommen werden. Der Fuf ist Jeweils mit zwei Zylinderkopf-
schrauben M 3 x 8 am Gehiiuse befestigt, wobei unter Jeden Schraubenkopf ein Federring gelegt
ist. Die Montage der Griffbefestigung erfolgt in umgekehrter Reihenfolge.

Gummihauben der Anscblufdosen

Defekte Hauben fiir den Druckeranschluf und fir den Sondenanschluf am Elektronikteil sowie
flr den Anschluf der Netzadapterleitung am Koffer 1/2 kinnen sus der Stirreserve (1fd. Nr.
18) ersetst werden. Die Befestigungslaschen der Hauben werden Jeweils mittels einer Druck=-
platte (1fd. Er. 21) gehalten und mit einer Zylinderschraube (1£d, Nr. 21) befestigt. Die
Druckplatte wird so unter den Schraubenkopf gelegt, daP die Befestigungslasche der Hauben
bei Zugbelastung nicht beechidigt wird.

Gurt (1fd, Nr. 1

Bei Beschiidigung oder nicht su beseitigender Aktivierung oder Verschmutsung des Tragegurtes
des Elektronikteils iet dieser auszutauschen.

«1+2. Sonde

Bei Arbeiten an der Sonde ist sum Schutz des Detektors die Blende su schliefen und nach Mug-
lichkeit der Tubus aufsusetzen. Aufwendige Reparaturen an der Sonde, wie sz, B. Detektorwech-
sel sollten durch industrielle Instandsetsung erledigt werden,

Wechsel der Blende

Die Blende (1fd. Nr. 25) kann ohne Ausbsu der Sonde aus dem Gebluse gewechselt werden., Hiersu
ist die Befestigungsschraube (1fd. Nr. 25) der Blende su lBsen und diese absuzieben., Danach
ist die neue Blende unter Beibehaltung der Stellung, die die alte Blende hatte, vorsichtig
auf die Dreikantfilhrung sufsusetzen. Hierbei darf das Detektorfemster nicht berilhrt werden.
Nach Befestigung der Blende mittels Zylinderschraube und Unterlegscheibe ist durch Uffnen

und Schliefen der Blende su kontrollieren, ob diese richtig arbeitet.
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Beim Ausbau der Somnde ist suerst die Gummiplatte su entfernen, die die Sonde auf der Unter-
seite ringfirmig abdichtet. Begimnnend an deor Innenkante des Dichtringes, benmutst man hiersu
den kleinen Schraubendreher aus dem Zubehir des Aktivitiitsmessers. Nach Lisen der 5 Zylinder—
schrauben am Huferen Rand des Sondemeinsatses kann die Sonde anschliefend aus dem Sondenge-
hiiugse entnommen werden.

Nechsel des Vorverstiirkers

Nach Ausbau der Sonde aus dem Sondengehiiuse sind 7 Leitungen des Sondenkabels von den
Schraubklemmen der Anschlufplatte des Vorverstiirkers su lisen. Weiterhin milssen 4 Leitungen,
die sum Rohr-Kontakt und sum Zugmagneten filhren, sowie der Masseanschluf von den sugehtrigen
Létfahnen der Anschlufplatte abgelitet wexrden.

Der Detektoranschluf (Koarial-Winkelstecker) ist vom Eingang des Vorverstirkers abzuschrau-
ben. Der abgeschirmte Aunsgang des Vorverstiirkers wird sweckmiifig nach Ausbau des Verstiirkers
aus der Sonde gelUst. Der Ausbau des Vorverstiirkers erfolgt, indem von der Unterseite der
Sonde her die szwel Senkschrauben herausgeschraubt werden, deren Abstandssiéulen den Verstir-
kexr halten.

Der Einbau des neuen Vorverstirkers (1fd. Nr. 8) geschiebt in umgekehrter Reihenfolge.

Die Anschlilsse der Anschlufplatte sind aus Tabelle 1 und Bild 3 zu ersehen.

Zabelle 1: Vorverstiirker-Anschlufplatte Y% X
mou“ Farbe erbindﬂ; nach: w/_x_u
I2 farblos Sondenstecker X1: 4 ._‘/_ﬁx
I3 bl Soendenstecker X1:5 @ = @ X7
X4 rt Sondenstecker X1:6 m m M E“
I5 farblos Sondenstecker X1:1, .1l
X6 farblos Sondenstecker X1:3
X7 farblos Sondenetecker X1:2 \!u
X8 ge Abschirmung des Sonden~
kabels P B11d 3
o - Zugnagnet sw Vorverstiirker-Anschluplatte
i = o *) lage der Anschlisse
4 bl Zugmagnet bl
15 ] Masse

Wechsel des Detektors (s. a. Bild 4)

~ Demontage
Es sind die Arbeitsgiinge "Ausbau der Sonde aus dem Sondengehiéuse™ und "Wechsel der Blende"
(nur Demontage) durchsufilhren. Nach Entfermen der Blende ist der Tubus ale Schuts wieder
aufsusetsen. Der Winkelstecker iet von I17 absuschrauben. Dann eind die 5 Zylinderschrau=-
ben M 4 x 8 und eine M 4 x 6 an dexr Hohlrolle, vollst., 524 441.5 su entfermen, und die
Hohlrolle ist nach unten von der Achse 524 388.2 absusieben. Dabei ist das Kabel mit Win-
kelstecker vom Detektor, vollst., 524 442.3 durch die Bohrung in der Montageplatte, vollst.,
524 443.1 zu fihren. Auf der Hobhlrolle, vollst., ist die Stellung des Kabelaustrittes flir
die spitere Montage su markieren (mit Blei~ oder Pettstift). Nun ist die Rolle 524 529.7
aus der Hohlrolle, vollst., su entfermen und der Tubus abzunehmen.

*) Lstteenwinkel B - 12d. Nr. 27
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Gehause 524 4335

arker, vollst.
s

Achse 524 3881

Tubus 524 2421

Bild & I
Aufbau der Sonde



Achtung | Das Detektorfenster ist sehr empfindlich, es darf nicht berithrt werden.

Der Detektor, vollst., ist susammen mit dem Ring 524 285.6, der Haube 524 513.5, der
Scheibe 524 514.3 und dem Isolierschlauch B 3 x 3,8 nach oben hersussudriicken., Dabei den
Detektor nur am Aufenring belasten! Ring, Haube, Scheibe und Isolierschlasuch sind vom
Detektor su entfermen.

- Montage
An den Detektor sind suerst die Haube 524 513.5, der Ring 524 285.6 und der Isolier-
schlauch ansufiigen. Dann wird der so vormontierte Detektor in die Hohlrelle eingesetst.
Dabei ist auf die richtige Lage des Kabels an der bei der Demontage markierten Stelle su
achten. Nachdem die geschlitste Scheibe 524 514.3 und die Rolle 524 529.7 sugefiigt sind,
wird die so komplettierte Hoblrolle wieder auf die Achse gesteckt (Achse vorher mit
Schmiexrfett Ciatim (1fd. Nr. 14) einfetten) und mit der Montageplatte, vollst., susammen~
geschraubt. Dabei ist darauf su achten, daf der Rundring 6 x 2 auf der Achse hinter der
Blende nicht verloren gebt und die kilrsere Zylinderschraube M 4 x 6 in die von oben durch
den Magnetschalter verdeckte Gewindebohrung eingeschraubt wird.
Vor der weiteren Montage ist su priifen, daf der Detektor gegen Masse isoliert ist. Hiersu
ist der Isolationewiderstand zwischen der Abschirmung des Anschlufkabels und der Sonden-
masse zu messen (= 1 MQ). Die Blende ist, wie unter "Wechsel der Blende® beschrieben, wie-
der su montieren. Danach ist die Montage, wie unter "Rinbau der Sonde in das Sondengehiiu-
se" beschrieben, fortszusetzen.

Wechsel des Sondenkabels

Bei Unterbrechung oder Schluf im Sondenkabel, bei Beschiidigung des Kabels und bei Defektenm
des Sondensteckers oder der Kabeldurchfilirung ist das gesamte Sondenkabel (Leitung, vollst.,
= 1fd. Nr. 23) aussuwechseln.

Nach dem Uffnen der Sonde sind suerst die sieben Leitungen des Sondenkabels von den Schraub~
klemmen der Anschlufplatte des Vorverstiérkers zu trennen. Danach wird die Klemmschraube der
Kabeleinfilhrung und die Biegeschelle fiir die abgeschirmte Leitung gelockert. Weiterhin ist
die Steckerkupplung der abgeschirmten Leitung su ltsen und dann das Sondenkabel susammen
mit der Gummikappe der Kabeldurchfilhrung aus der Sonde herausszusiehben.

Der Einbau des neuen Kabels erfolgt in umgekehrter Reihenfolge. Die einselnen Leitungen des
Sondenkabels sind an der Vorverstiirker-iAnschlufplatte entsprechend Tabelle 1 ansuschliefen
(siehe dazu auch Bild 3 unter Abschmitt 5,1.2).

Einbsu der Sonde in das Sondengehiuse

Nach Einfibrung des Sondenksbels.durch die Uffnung dee Sondengehliuses wird die Somde so in
das Sondengehiiuse eingefiibrt, daf die Gewindebuchsen, die im Imneren des Gehiiuses in unre~
gelniifigen Abstinden angeordnet sind, in die dafilr vorgesehenen Aussparungen der Deckplatte
der Sonde passen. Vor dem Pestdrehen der 5 Befestigungsschrauben (unverlierbare Zylinder-
kopfechrauben) des Gebliuses von der Unterseite der Sonde her ist swischen dem oberem Rand
des Sondengehiiuses und der Deckplatte der Rundring 115 x 3 (1fd. Nr. 19) als Dichtung einsu~
legen. Es ist darauf zu achten, daf dieser Ring auch beim nachfolgenden Ansiehen der Befe~
stigungsschrauben die vorgeschriebene Lage behiilt. Nach Einbau der Sonde im das Sondengehliu=
se ist noch auf der Unterseite die ringfirmige Gummidichtplatte einsusetszen, wobei auf die
unterschiedlichen Abstiinde der Zylinderkopfechrauben su achten ist:

Man beginnt sweckmlifig am inneren Ring und setst die entsprechenden Aussparungen der Gummi-
platte suerst auf die beiden Schraubenkipfe, die voneinander den geringsten Abstand aufwei~-
sen, und drilckt dann langsam die anderen Schraubenkipfe der Reihe nach in die Uffnungen der
Guamiplatte. Die Platte ist richtig eingelegt, wemn der untere Sondenraum gut abgedichtet
ist und die Fllche der Gummiplatte nicht Uber dem Ring hinausragt, mit dem die Sonde im der

Abschirmung aufliegt.



201 .2. Batterie : ..tm.!t.r

Arbeiten an der "Batterie",wie Wechsel defekter Zellen, Reinigung der Kontaktstellen sowie
Sicherungswechsel,sind entsprechend Abschmitt 15 und 16 der "Pechnischen Beschreibung und
Betriebsvorschrift® des Aktivititsmessers RAM II durchsufilhren. Aufgetretene Drahtbriiche
8ind leicht su beseitigen.

Zun Austausch des Batterieanschlusses (Steckdose, vollst.,~ 1fd. Nr. 30) wird ein S-mm-Maul~
oder Steckschliissel benbtigt.

In gleicher Weise ist der Wechsel dieser Steckdose beim Netzadapter auszufilhren, Ist ein
Wechsel der Kabeldurchfilhrung im Netzadapter (Kappe, 1fd. Nr. 19) notwendig, dann ist das
Kabel abzuliten und nach dem Lisen der beiden Schellen gus der Durchfilhrungsbuchee heraus-
suziehen. Nach Uberstreifen der neuen Kappe ist das Kabel wieder su montieren. Die Eappe

ist o auf die Durchfilhrungsbuchse zu ziehen, daf die Abdichtung des Netzadapters gewlihrlei=-
stet iet.

201 010 Netzteil

Nach Lisen der vier unverlierbaren Gehiuseschrauben kann das Gehiiuse des Netzteiles abgenom=
men werden. Nachdem der Haltebligel fiir die Leiterplatten entfernt worden sind, kbnnen die
Baugruppen 1 bis 3 gewechselt werden (1fd. Nr. 5 bis 7).

Eine Vertauschung der Baugruppen wird durch umterschiedliche Steckverbinder bzw. durch Ver-
satz gleicher Steckverbinder (Basugruppen 1 und 2) verbindert.

Da die Baugruppen abgeglichen sind, ist beim Wechsel der Baugruppen 2 und 3 unbedingt darauf
zu achten, def die Einsteller nicht veriindert werden.

Ist die Baugruppe 4 (1fd. Nr. 16) zu wechseln, milssen zuerst alle su dieser Baugruppe fib=
renden Leitungen abgelttet werden. Dann werden die beidem Zylinderschrauben M 4 x 12 mit
Scheibe und Pederring geltet und die Baugruppe dem Geriit entnommen. Der Einbau der neuen
Baugruppe erfolgt in umgekebrter Reihenfolge.

Die Lage der Baugruppen des Netzteiles ist aus Bild 12 szu ersehen.

Beim Ausbau des Bedienteils aus dem Geriitekoffer sind zuerst die unverlierbaren zwei Hals-
schrauben M 3 x 14 aus dem Steckverbinder X3 zu lUsen und der Steckverbinder abzuziehen
(eiebe Bild 5). Danach kinnen die acht Befestigungeschrauben des Bedienteiles, mit denen
dieses im Geriitekoffer eingeschraubt ist,

gelUst werden. Das Bedienteil ist danm aus

dem Durchbruch des Geriitekoffers herausszu- Haisschraube, unveriierbar

klappen. Falls das Verbindungskabel sum
Ladeadapter hierbei zuwenig Spiel hat, ist
es im Kabelfach unter dem Ladeadapter aus
seiner Lagerung herauszuheben.

Nach Reparatur der Anzeige bzw. der Lade- ' L
taste erfolgt der Einbau des Bedienteiles =

in den Geriitekoffer in umgekehrter Reiben- —
folge. Hierbei ist besonders auf ordmunge- Bild 5

geniife Lage der Gummidichtung swischen Steckverbinder X3
Bedienteil und Geriitekoffer zu achten.

Beim Wechsel der Betriebs- oder Ladeanzeige sind nach Ausbau des Bedienteiles zuerst die

dnschlufdrihte der defekten Leuchtdiode abszullten und dann die Gewindebuchse hersussuschrau=
ben. Anschliefend wird die defekte Diode durch Ziehenm an den Anschlufdriihten sus der Hillse
hersusgeszogen, und die Guamidichtung sowie die Befestigungselemente entfernmt.

Beim Einbau der neuen Leuchtdiode (1fd. Nr. 34) ist suerst die Gummidichtung in die Passung
einsulegen; danach wird die Diode in die Fassung eingesetst, der PaBring und die Gewinde-
buchse Uber die Anschlufdrithte der Leuchtdiode geszogen und die Gewindebuchse in die Fassung
eingeschraubt. Nach Pestsiehen der Gewindebuchse sind die Anschlufdriéhte wieder entsprechend
Stromlaufplan 524 369.7 ansulten (grau an Masse).
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Ist ein Austausch des Mikroschalters (1fd. Nr. 33) erforderlich, sind nach Ausbau des Be-

dienteiles aus dem Geriitekoffer suerst die Anschlufdriihte von den LUtfahnen des Mikroschal-
ters absuliten, Nach Lisen der beiden Befestigungsschrauben kann der Schalter vom der Halte-
platte abgenommen werden. Der Einbsu des neuen Schalters erfolgt in umgekehrter Reihenfolge.

2.1 02 - B.tt.ﬂm.!t.r

Sind Reparaturen am Batterieadapter erforderlich oder soll die Steckdose X9 der Verbindung
sum Bedienteil szwecks Ausbau des Bedienteiles aus dem Geriitekoffer geszogen werden, ist su~
erst nach Lisen der vier unverlierbaren Gehiiuseschrauben das Gebluse absunebmen.

Ist der Rohr-Kontakt 81 (Schalter, 1fd. Nr. 24) su wechseln, miissen die Anschliisse des defek~
ten Bauteils abgelitet und der mit Cenusil befestigte Rohrkontakt aus seiner Halterung ent~
fernt werden. Mittels eines Messers sind die verbleibenden Reste des Klebers asus der Halte~
Tung herauszukratsen und danach der neus Rohrkontakt einsusetsen (miglichst wieder mit Cenu~
il festkleben).

Ist der Anschlufstecker der Batterie (1fd. Nr. 32) oder der LitUsenwinkel (1fd. Er. 27) su
wecheeln, muf nach Abnehmen des Gehiiuses die Steckdose X9 abgesogen und die Platte, vollst.,
524 553.7 (siehe Stromlasufplan 524 369.7) vom Deckel des Kabelfaches abgebaut werden. Hier-
zu sind nach Abmehmen des Gehliuses die von obem erreichbaren Mé~Mutterm und Kentermuttern
(Schlisselweite 10 mm) der Schwingungsdimpfer an den Ecken der Platte su lUsen. Dansch sind
die Muttern, die oberen Druckplatten, die vier oberen Dimpfergummis sowie die Platte selbst
absunehmen.

Bel ausgebauter Platte ist dann die erforderliche Reparatur leicht asussufihren.

Beim Einbau der Platte, vollst., ist darsuf su achten, daf nach dem Einsetzen aller Teile
die Mé~Muttern der Schwingungsdiimpfer an den Ecken der Platte so weit angesogen werden, daf
sich ein Abstand zwischen dem Deckel des Kabelfaches und der oberen Fliiche der Platte von
20 mm ergibt. Denach sind die Kontermuttern ansusiehen, die Steckdose X9 wieder auf Stecker
I1 (vgl. Stromlaufplan 524 369.7) sufsustecken und das Gehluse zu montieren.

J+2. Einstell-, Mef- und Priifvorgiinge

2.2 ole m‘.‘!l‘“m‘&

Einstell-, Mef~ und Prilfvorgiinge sind am Elektronikteil ohne Gehiiuse in Verbindung mit der
Sonde des AktivitiitomePgeriites vorsunelmen. Die Sonde und das Elektronikteil sind mittels
des Sondenkabels su verbinden, das Elektromikteil wird iiber dem Netsadapter an einer im Be-
reich 6 V bis 7,5 V einstellbaren stabilisierten Gleichspannung (%‘ = 1,5 A) betrieben.
Nach Einschalten des Elektronikteils leuchtet hierbei die Anseige des Geriites. Die nachfel=-
genden Einstellungen und Prilfvorgiinge nach Wechsel der Stromversorgung, der Systemsteuerung
sowie des Vor- und Hauptverstiirkers - aufer der Rinstellung der Anseige der Batterieentla~
dung = erfolgen bei Uy = (7,22 0,1) V.

5¢2.1.1. Lage der Abgleichelemente

Die lage der Abgleichelemente dee Elektronikteils ist aus dem Bilderm 6 und 7 su ersehenm.

5¢2+1.2. Einstellungen nach Wechsel der Baugruppe "Stromversorgung"

Die Einstellung der Ausgangsspannung des Transverters (+14 t 0,1) V erfolgt mittels des Ein~
stellers I. Die Hihe dieser Spannung wird an Anschlufleiste X9, Kentakt B9 und B10 gegen
Masse, gemessen. Mit Einsteller III wird die Ausgangsspannung der Stabilisierung bei einge~
schalteter Anseige auf (+5 % 0,03) V eingestellt.

Mefpunkt: Anschlufleiste X9, Kontakt A10 und A11. Einsteller II ist sur Binstellung der An-
seige der Batterieentladung vorgesehen. Hierszu wird die Eingangsspannung des Blektronikteils
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an Batterieanschluf verringert, bis Blinken der Anseige einsetst., Es ist ein Einsatzpunkt
bei Up = (6,15 £ 0,1) V einsustellen.

5.2+41.3. Binstellungen nach Wechsel der Leiterplatte "Systemsteuerung"

Nach dem Wechsel der Leiterplatte "Systemsteuerung" ist die Empfindlichkeit fiir «~- und g~
Messungen su korrigieren. Hiersu werden die Kontrollstrahlenquellen Typ SQAS bzw. SQBS in
der Abschirmung ausgemessen., Der aus 5 Messungen in den Betriebsarten @, bzw. 91 gebildete
Mittelwert der Anseige soll im folgenden Bereich liegen:

& *Fson2

5%

Die Zihlrate 'uou ergibt sich durch Korrektur der in den Unterlagen zur Kontrollstrahlen-
quelle Typ SQAS susgegebenen Ziblrate mit dem Korrekturfaktor I’... Dieser Faktor ist nach
Bestimmung des herrschenden Iuftdruckes und der Temperatur sus Diagramm 1 *) su entnebmen.
Es gilt:

¥xso11 = Nadiorn * r:";

Strmu!g\n

1 +%V Tronsverter

I Buinkschwelle

Y Verstérkungreglung

Bild 6 Bilad 7
Lage der Abgleichelemente Lage der Abgleichelemente
(m Abschnitt 5.2-1.2) (lﬂ. Abschnitt 5-2:1.3)

Die Zihlrate Ng .., hiingt vom Alter der Eontrollstrahlenquelle Typ SQBS ab. Der Korrektur-
faktor Ky ist Piagtemn 2 *) su catnchmen. e gilte

1
¥5e011 * ¥gNom °* K

Iiegt einer der gebildeten Mittelwerte nicht im angegebenen Bereich, ist folgender Abgleich
(siehe Bild 7) auf den Sollbereich erforderlich:

Betriebsart ., (Priiparat SQAS) mit Einsteller VII
Betriebsart f, (Priparat SQBS) mit Einsteller VIII

Liegt der Sollwert nicht im Abgleichbereich der Einsteller, ist die Leiterplatte "Systemsteu-
erung® mach Abnebmen der Halteplatte aus dem Elektronikteil su zieben und der jeweils neben

+
) Diagramme 1 und 2 siebe "Technische Beschreibung und Betriebsvorschrift"



dem Eineteller auf zwei LUtfahnen eingebaute Abgleichwiderstand aussutauschen. Hierbei ist
mit dem Widerstandswert szu beginnen, der in der defekten Leiterplatte "Systemsteuerung" an
gleicher Stelle eingesetst war. Die hierflr erforderlichen Widerstinde (1fd. Nr. 3) eind im
Ersatsteilsatz der Leiterplatte "Systemsteuerung" (1fd. Nr. 2) beigelegt. Nach Anderung der
Widerstiinde und Einbau der Leiterplatte in das Gerlit ist der Sollwertabgleich wie oben ange-
geben zu wiederholen.

Hinweis: Vergriferung des Abgleichwiderstandes bzw. Betlitigung der Einsteller im Uhrszeiger—
ginn ergibt eine Erhthung des Zihlergebnisses.

FNach dem Abgleich ist mittels einer Uhr su kontrollieren, ob die eingestellte Mefszeit fol-
gende Grenzen nicht Uberschreitet:

Betriebsart aq: 72 bis 168 8
Betriebsart ﬁ1 bis sum Abfall der Blende: 36 bis 84 »

Bei Nichteinhaltung dieser Grenzen liegt ein Fehler am Vorverstiirker, Hauptverstiirker oder
am Detektor vor. Auch ein falsch eingebauter Detektor oder Fehler bei der Sondemmontage kann
entsprechende Empfindlichkeitemiingel sur Polge baben (vgl. hiersu Abschn. 5.1.2 und

502.1 I‘).

5+241+4, Einstellungen nach Wechsel des Vor—~ oder Hauptverstiirkers

Nach Wechsel des Vor—~ oder Hauptverstiirkers ist mit Hilfe eines Impulsgenerators (Sliding-
Pulser) die Diskriminatorschwelle im Bereich y einsustellen und die Empfindlichkeit fir a-
und P-Messungen (siehe Abschnitt 5.2.1.3) zu korrigieren.

Ist kein Sliding-Pulser vorbanden, ist es miglich, bei Verringerung der erreichbaren Mepfge—
nauigkeit auf den Abgleich der Diskriminatorschwelle su versichten. Hierbei eind bei der
Korrektur der Empfindlichkeit fiir a~ und p~Messungen die in der Leiterplatte "Systemsteue~
Tung" eingesetsten Abgleichwiderstiinde beisubebalten. Sind in diesem Falle beim Abgleich
die in Abschnitt 5.2.1.3 genannten Sollsihlraten nicht erreichbar, muf das Geriit der indu-
striellen Instandsetzung sugefiihrt werden.

Vor der Einstellung der Diskriminatorschwelle mittels des Impulsgenerators ist das Gehiuse
der Sonde su entfermen (siebe Abschnitt 5.1.2). Der Impulsgenerator ist iliber einen Ladungs-
terminator an die zweite Eingangsbuchse des Vorverstiéirkers, die in der Sonde neben der Bin-
gangsbuchse des Vorverstiirkers flir den Anschluf der Detektorleitung liegt, anszuschliefen.
Zur Einstellung der P-~Schwelle ist der Gemerator auf =~(100...200) mV Ausgangsspannung einsu-
stellen und nach Wahl der Betriebsart y am Elektronikteil die Zéblrate l.‘ zu ermitteln.
Anschliefend ist eine zweite Messung in der Betriebsart y durchsuflihren, wobei der Generator
auf eine Spannung einzustellen ist, die bei dem verwendeten Ladungsterminator einer Ener—-
gie von 100 keV entspricht (Angabe in den Unterlagen sum Ladungsterminator).

Das Ergebnis der zweiten Messung lz muf folgende Bedingung einhalten:

N, = (0,4 bis 0,6) * E,
Wird dieser Bereich nicht erreiocht, ist die Verstirkung des Hauptverstiirkers unter Beibehal-
tung der Generatoreinstellung mittels Einstellers V (siehe Bild 6) nachzustellen und die
Messung szu wiederholen.

Hach dem so erfolgten Abgleich. der Diskriminatorschwelle ist wie oben angegeben entsprechend
Abschnitt 5.2.1.3 die Empfindlichkeit flir o~ und p-Messungen su korrigieren.

2.2.2- Netztelil
5+2.2.17. Punktionskontrolle

Die Kontrolle der Betriebsfilhigkeit des AktivititemePgeriites 25 049 mit Netateil, die Eon~
trolle der Anzeige— und Bedienelemente am Bedienteil des Geriitekoffers K1/2 sowie die Kon—-



trolle der Punktion der Ladeeinrichtung erfolgen auf folgende Weise:

Die Betriebsbereitschaft des Netzteiles wird durch Anschluf des Kabels mit dem Schutzkon-
taktstecker an das 220~V-Netz oder des Batteriekabels an das 12=V= bzw, 24~V-Kfz=Bordreti:
erreicht. Zur Punktionskontrolle ist es zwecimiifig, beide AnschluPmiiglichkeiten zu erproben,
wobei zu kontrollieren ist, ob in beiden Fillen die Lichtemitterdiode BETRIEB leuchtet.

Bei Anschluf des Elektronikteils Uber Netzadapter am U,~Ausgang des Bedienteiles des Geriite-
koffers K1/2 ist zu kontrollieren, ob bei eingeschaltetem Elektronikteil die Ziffermanzeige
leuchtet. Blinkt die Anseige oder leuchtet die Anzeige nicht, liegt ein Defekt vor, und die
Ausgangsspannung U, ist gemiif Abschnitt 5.2.2.2 zu messen (Fehleraufstellung siebe Abschn.
4.2.3). Danach ist eine funktionsfilhige Batterie auf den Batterieadapter im Geriditekoffer zu
spannen. (Priifung der Batterie durch Aufsetszen eines eingeschalteten Elektronikteiles auf
die Batterie: Bei Betitigung des Anzeigeschalters leuchtet die Anzeige, ohne su blinken).

Bei Betlitigung des Tasters wm—@ am Bedienteil des Geriitekoffers K1/2 beginnt die Licht~
emitterdiode LADEN zu leuchten, die Batterie wird geladen. Leuchtet diese Diode nicht, ist
gemiif Abschnitt 5.2.2.2 zu kontrollieren, ob ein Ladestrom flieft (Pehleraufstellung siehe
Abschnitt 4.2.3). Wihrend der Ladung ist die Batterie kurszzeitig vom Batterieadapter abzu-
beben. Dabei muf die Lichtemitterdiode LADEN verlischen. Nach nochmaligem Aufsetzen der Bat-
terie auf den Batterieadapter leuchtet die Angzeige LALEN erst wieder nach Driicken des Tasters
LADEN~-{) . Wird dagegen die Stromversorgung vom Wechselstrom= oder Kfz-Bordnets wihrend der
Ladung kurszzeitig unterbrochen, leuchtet danach die LADEN-Anzeige ohne Betétigung der LADEN-
@-!uto weiter. Eine Kontrolle der ladezeit ist im Rahmen der Punktionskontrolle nicht mig-
lich, eie betriigt 15 bis 19 Stunden. Die Abschaltung des Ladestromes bei Erreichen der Lade~-
schlufspannung der Batterie, wobei die Lichtemitteranszeige LADEN verlischt, kann entsprechend

Abschnitt 5.2.2.2 gepriift werden.

5024242+ Mep~ und Einstellvorgiinge

Fiir die Messung bzw. Einstellung der Ausgangsspannung des Netzteiles, des Ladestromes, des
Ladeerhaltungsstromes, der Ladeschlufspannung und des Batterierlickstromes ist ein Priifplatz
gemiif Bild 8 asufzubauen. Zum Anschluf der Ladeersatzschaltung in diesem Priifplatz an den Bat-
terieadapter ist eine HP-Steckdose 22 TGL 24813 oder die Steckdose, vollst., 1fd. Nr. 30,

zu verwenden.

Wibhrend des Priifablaufes ist es nicht zuléesig, die Verbindung szwischen Gegenspannung (siehe
Bild 8) und Batterieanschlufbuchse des Batterieadapters szu trennen, da dann gegebenenfalls
die Information iiber den Betriebszustand LADEN verloren geht. Mup der Strommesser des Lade-
stromes umgepolt werden, um den Batterieriickstrom bestimmen zu kinnen, ist wihrend des Umpo=
lens die Kurszschlufbriicke 8! zu schliefen.

Kontrolle der Ausgangsspannung Eﬁ

= Lichtemitteranseige BETRIEB leuchtet nach Anschluf des Netzteils an das Wechselstromnetsz
bsw. das Kfz-Bordnetsz,

= Lichtemitteranzeige LADEN leuchtet nicht.

= Ausgangsspannung bei einer Last vom 10 Q bzw. 62 Q messen. *
Sollwert: U, = 6,5 bie 8,8 V

Kontrolle des lLadeerhaltungsstromes II.B

= Lichtemitteranseige leuchtet.

) siehe Bild 8
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= Lichtemitteranzeige LADEN leuchtet nicht.

= ILadeerhaltungsstrom mittels P2 3 bei einer Gegenspannung von 8,1 V messen (Polaritiit des
Strommessers: + an Up).
Sollwert: I,p = 5 bis 7 mA

Ladebetrieb

~ Lichtemitteranseige BETRIEB leuchtet.
~ Betditigung des LADEN~{D ~Tasters: keine Ladeanzeige.

= Magnet (1fd. Nr. 36) etwa 30 mm neben dem Batterieanschluf des Batterieadapters (siehe
Bild 14) auflegen und damit Rohrkontakt im Batterieadapter Platte, vollst., 524 553.7 aus=-
léesen,.

- Taster LADEN- () erneut betitigen.
= Lichtemitteranseige LAIEN leuohtet.

-~ Ladestrom mittels P2 *) bei einer Gegenspannung von 8,1 V messen (Polaritéit dee Strommes~
sers: + an Up).
Sollwert: Iy = 235 bis 265 mA

Wird dieser Bereich nicht eingehalten, ist das Gehluse des Netzteils abzunehmen und der Lade-
strom am Einsteller R44 auf Baugruppe 2 (siebe Bild 9) zu korrigieren.

Rllokstrommessung

= ldchtemitteranzeige BETRIEB leuchtet,

= Magnet (1fd. Nr. 36) auflegen,

- Taster LADEN-{ betiéitigen,

= Lichtemitteranszeige LADEN leuchtet.

= Stromversorgung des Netzteiles aus dem Lichtnetsz bzw. aus dem Kfz~Bordnmetz unterbrechen,

= Strommeseer P2 des Ladestromes (siehe Bild 8) umpolen, dabei KurzschluBbriicke 3! schliefen
(Polaritét des Strommessers: - an Up)
= Batterieriickstrom bei einer Gegenspannung von 8,1 V kontrollieren,
Sollwerte: ohne Drilcken des Tasters LAIEN-D I, & 50 wa
bei Driicken des Tasters LAEN- I, 5 1 mA

- miormm der Stromversorgung aufheben und Strommesser P2 (siehe Bild 8) nochmals um=
polen,
= Lichtemitteranseigen EETRIEB und LADEN leuchten.

Lades 8

= Lichtemitteranzeige leuchtet.

= Magnet (1fd. Nr. 36) auflegen,

- Taster LADEN- <> betiitigen,

= Lichtemitteranseige LADEN leuchtet (Gegenspannung 8,1 V).

= Nach etwa 5 Minuten Gegenspannung langsam erhthen. Bis 8,97 V muf der Ladevorgang andauern.
Bei einer Gegenspannung im Bereieh von 8,97 bis 9,03 V mup der Ladevorgang beendet werden,
und die Anzeige LADEN verlischt.

*) giehe Bild 8
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Wird dieser Bereich nicht eingehalten, kann eine Korrektur mittels des Einstellers R51 auf
Baugruppe 2 nach Abnebmen des Gehiluses des Netzteils durchgefilhrt werden (siehe Bild 9).
Nach Erkemnen der Ladeschlufspannung darf durch ermeutes Betltigen des Tasters LAIEN-C)
kein neuer Ladevorgang ausgellet werden.

ladeseit

Die ladeseit betréigt 15 bis 19 Stunden. Sie kann nach Betdtigen des Tasters LADEN-{Dmit

einer Ubhr kontrolliert werden. Das Ende der Ledeseit ist erreicht, wenn der Ladevorgang su-

tomatisch beendet wird und die Anszeige LADEN verlischt.

Die Kontrolle der Ladeseit bei zur Ladung angeschlossener Batterie kamn, wenn die Lade~

schlufspannung vorher {iberschritten wird, kilrsere Zeiten ergeben.

Eine sohnelle Bestimmung der durch die Zeitschaltung vorgegebenen Ladezeit ist mittels eines

Digitalziéhlers miiglich, der es gestattet, Impulsbreiten zu messen.

Priifgang: Nach Abnahme des Netzteilgehiiuses ist das Netzteil an das Lichtnetsz bsw. an das
Efz=Bordnets anzuschliefen.

= Lichtemitteranszeige leuchtet.

= Eine nicht voll geladene Batterie anschliefen (auf Batterieadapter sufsetsen).

- Taster LADEN-<) betHtigen.

= Lichtemitteranzeige LAIEN leuchtet,

= Impulsbreite des am Mefpunkt X2 auf Baugruppe 2 (siehe Bild 9) gegen Masse an-

liegenden Generatortaktes mittels des Digitalzihlers feststellen.

Einzuhaltende Toleranz, die einer Ladeszeit von 15 bis 19 Stunden entspricht:

ti - 1.766 hil 2'236 -]

Die Dauer der Ladezeit bzw. die gemessene Impulsbreite kamn mit dem Einsteller R11 auf Bau-
gruppe 3 (eiehe Bild 9) korrigiert werden.

5¢2.2.3+ Einstellungen nach Leiterplattenwechsel

Beim Wechsel dexr Baugruppen 1 (1fd, Nr, 5) und 4 (1fd. Nr. 16) ist kein Nachgleich erforder—

lich.
Wechsel der Baugruppe 3 (1fd. Nr. 7): Kontrolle und Korrektur der Ladeseit
Wechsel der Baugruppe 2 (1fd. Nr. 6): Eontrolle und Korrektur des Ladestromes und der Lade-

schlufspannung

Einstellungen am Transverter wie Referensspannung und Impulsbreite erfolgen nur wihrend der
industriellen Instandsetzung. Die entsprechenden Einsteller (R19 und R32 auf Baugruppe 2)
dirfen beim Einbau der Leiterplatten nicht verstellt werden!

6. Kontrolle, Abnahme und Erprobung nach erfolgter Instandsetsung

641, S1 Behe i fest tellter

Vor der Erprobung und Abnahme werden die Geriiteteile einer Sichtpriifung untersogen beslig-
lich

= Beschiidigungen der Geriiteoberfliichen

= Beschiidigungen siebgedruckter Beschriftungen

= Beschiidigungen der Sichtscheibe des Elektronikteiles

= Veriinderungen an der Fensterfliiche des Detektors in der Sonde

= Verschleiferscheinungen an Bauelementen und Konstruktionselementen
= Lockerung oder mechanische Zerstirung von Bauteilen



= Verunreinigung von Geriiteteilen
= Schwergiingigkeit von Bedienungselementen oder mechanischen Teilen,

Hierbei festgestellte Mingel werden nach Muglichkeit beseitigt. Zur Ausbesserung von Angiri-
chen ist Chlorbuna-Kombinatione-Einheitsfarbe Olivgriln 2425 su verwenden. Beschiidigung sieb~
gedruckter Beschriftungen, Beschiidigung der Sichtscheibe des Elektronikteils sowie Detektor—
miingel ktnnen nur wihrend der industriellen Instandsetzung beseitigt werden. Ebenso sind
zerstirte oder verschlissene Bauteile nur wihrend der industriellen Instandsetsung zu wech=
seln, soweit sie nicht Bestandteil des Ersatzteilsatzes sind.

Schwergilingigkeit von Bedienungselementen oder anderen mechanischen Teilen sowie leichte kor—
rosive Beschiidigungen an Metallteilen kinnen durch Auftrag eines diinnen Pettfilmes (Schmier-
fett = 1fd., Nr. 14) behoben werden.

642+ Punktionskontrolle und Ermmittlung der Kontrollzihlraten

Zur Erprobung des reparierten Geriites hat eine Punktionskontrolle entsprechend Abschnitt 4.1
der Instandsetsungsvorschrift zu erfolgen. Bei der Funktionskontrolle mit Tubus und mit Ab-
schirmung entsprechend Abschn. 14.7 und 14.2 der "Technischen Beschreibung und Betriebsvor—
schrift™ sind nicht jeweils nur ein Mefayklus, sondern 5 MePzyklen nacheinander durchzufilh-
ren, wobei der Mittelwert zu bilden ist.

Enteprechend Abschnitt 20.1.2 der "Technischen Beschreibung und Betriebsvorschrift" werden
diese Mittelwerte korrigiert und ergeben dann die korrigierten Kontrollsihlraten

N5 korr = korrigierte Kontrollsiblrate Betriebsart @4 mit Abschirmung
'as korr * korrigierte Kontrollsihlrate Betriebsart ll1 mit Abschirmung
Np korr = korrigierte Kontrollszihlrate Betriebsart @, mit Tubus und Priip.-Halt.
!” korr = korrigierte Kontrollsihlrate Betriebsart 31 mit Tubus und Prip.-Halt,

6.3+ Dokumentie

Zum Nachweis der technischen Uberpriifung bzw. Instandsetzung ist in der MePmittelbegleitkar-
te "Technische Beschreibung und Betriebevorschrift®, Abschmitt 20.1.1 die Uberpriifungs- baw,
Instandsetszungsart mit Datum, Unterschrift und Angabe der Instandsetsungseinrichtung bsw.
der meftechnischen Priifstelle einsutragen. Weiterhin sind die unter Abschnitt 6.2 mit dem
zugehitirigen Eontrollpriiparat bestimmten Kontrollsihlraten im Punktionsnachweis "Technische
Beschreibung und Betriebsvorschrift®, Abschnitt 20.1.2), su notieren und mit Datum und Un~
terschrift szu bestiitigen.

T« Betriebemittelliste

Te1+ Arbeitsmittel

= L¥tkolben 20 bis 30 W, geerdet

= Litkolbenspitze etwa 50 mm lang, nicht breiter als 3 mm

= Hohldraht 2 Kol Cu 1,5 L Sn 60 TGL 14908

= Chlorbuna-Kombinatione-Einheitsfarbe Olivgrin 2425 (VEB Parben- und Lackfabrik Leipzig)
= diverse Mef~ und Anschlufkabel

1:2. Prufmistel
- 2 Universalmesser R, & 20 ka/V s. B. UNI 21
VEB MePtechnik Mellenbach
- Digitalvoltmeter z10m 3. B. Multimeter G 1001.500
s By B o S Bl

MePbereich O bis 50 V
Genauigkeit 2,5 %



Amplitude 40 mV bie 1 V
Steilheit der Anstiegsflanke & 10 ns
Polaritit negativ

B 1 - - e VEB Robotron-Mefelektronik
"Otto Schin" Dresden

- Stromversorgungsgerit
8Vbis12V/M,5 A s. B. Typ 3218
VEB Statron Plrstenwalde
- 8 (evtl. Digitalziihler
sur Zeitmessung verwenden)
« Barometer %. B. Prizisions-Aneroid-Barometer

Typ 10 8, VEB Peingeriéitebau Drehbach
= Thermometer =30 bis +5o°c

- Lastwiderstinde zur Netzteilpriifung:
Drahtwiderstand DWF 10 @ 2% 22.1032 TGL 200-8041
Drahtwiderstand DVF 22 Q 2% 22.616 TGL 200-8041
Drahtwiderstand DWF 62 Q@ 2% 22.616 TGL 200=-8041

= HP=Steckdose 22 TGL 24813

oJe Pril te

Sr-90-Kontrollstrahlenquelle Typ SQBS gemiif ZfI~TLB 1/81
Am-241-Kontrollstrahlenquelle Typ SQAS gemiif ZfI-TLB 1/81

8. Positionen der Baugruppen und Bauelemente sus dem Ervatszteilsatz (Bilder 10 bis 14)

Die eingezeichneten Positionszahlen entsprechen der 1fd. Nr. in der Inhaltslibersicht des
Begleitheftes sum Ersatsteilsats, Abschnitt 1.2.

Bild 10

Sonde RAM II §

8 Vorverstlirker, vollst., 524 447.2

19 Rundring 813 160.5
Kappe 524 56441

23 Leitung, vollst., 524 445.6

25 M.. ”m“. 52‘ 4”02
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Bild 10
Puc.10
Fig. 10



Bilda 11

Elektronikteil RAM II B

1 Zhler
2 Systemsteuerung
4 Sochaltereinheit
E] Btmnorm
10  Hsuptverstiirker
11 Anseigeeinheit

12 I Buchse
Buchse

20 Pup

21 Druckplatte

22 Mutter
Halsschraube

26 U-Bligel

28 Endscheibe
29 [Einsteckdose
21 S8tecker, vollst.,

524 183.0
524 199.2
524 185.5
524 195.1
524 197.6
524 18741
819 952.7
819 491.6

576 88041
808 088.4
524 264.7
524 287.2

524 259.1
524 365.5
524 361.5
524 35541

26polig
10polig

Halter fir GehHusegriff
Gummikappenbefestigung
fir Rahmen Elektronikteil
fir Gehiluse Elektronikteil

Mitnebmer Mikroschalter
fir Geblluse Elektronikteil
fir Sondenanschluf

fir Batterieanschluf
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28 20

Bild11

Puc.11

Fig. 11



Bi1d 12
Netzteil RAM II N

5 Baugruppe 1 581 413.4

6 Baugruppe 2 581 403.8 fir Netsteil

7 Baugruppe 3 581 416.7
16  Baugruppe 4 524 409.5

Bila 13
Geriitekoffer RAM II K1/2

33 Schalter 818 389.0 Ladetaste

34 § Diode 1 581 366.4 fur Betriebsanseige
Diode 2 581 367.2
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Bild 13
Puc.13
Fig. 13



Bild 14

Geriitekoffer RAM II K1/2, getffnet

aRE3I

Stirreserve
Strreserve
Steckdose, vollst.,
Stecker, vollst,,
Magnet

524 558.6
524 557.8
520 849.3
512 785.3
811 824.7

flr Batterieanschluf
flr Batterieadapter
Auflage des Magneten nach Abnabhme der Batterie



Plastverarbeitung Groflohra

Relaistechnik Grofbreitenbach

RW Miuhlhausen

RW Neubaus

‘= 8L 12 -

VEB Plastverarbeitung und Bauelemente
Groflohra
1 Groflohr

VEB Relaistechnik Gropbreitenbach-Ilmenau
b Grofbreitenbach
auer b

VEB Rthrenwerk Milhlhausen
ﬂoo MUbhlhausen
enacher Te

VEB RUhrenwerk "Anna Seghers"™ Neuhaus
6420 N eubaus -
e

VEB lcr; fur Il'linnholoktronik Berlin
n

NC-AKXU 3Ix1,2V

XS x2
<. 5 g R, Tae e
63 6 X%
Fi X2 ov
TY
GS G6
X4 s I X3
NC-AKKU Ix1,2V
BATTERIE 524 219.8
0 Stromlaufplan
L9
X2 M n:
Eingang Ausgang
c
n2 =— 3In ==§;ﬂ 1:2

NETZADAPTER 524 351.0
0 Stromlaufplan
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